Magnetometria
zemské magnetické pole (ZMP)

- vznik a vlastnosti ZMP
-zl ogky tot8l neho vektor a
-l asov® zmeny (vari 8ci e)

- meranie ZMP 1 observatoria

- matematicky model popisu ZMP
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ZMP vzni k8 procesmi vo vonakjgom | @
v kombinacii s rotaciou Zeme).
V s% asnosti |je severnl magneti ckl

( si | ol i atotgnejmadndticke] imdukcie T vychadzaju z juhu
a smeruju na sever).



vlastnosti ZMP

North - A
Magnetic Geographic
Pole - ! North Pole

/ J
.. 1+ South
Geographic -
*. . South Pole Magnetic
: Pole

ZMP ma dominantny dipolovy charakter, ale jeho os nie je identicka s
rotalnou osou Zeme, al ® m8 odkl on o

Okrem dip-l ov®ho charakteru sa prej
po Oiatzv. kontinentalne anomalie. Spolu je ich 5, tri kladné (azijska,
antarkticka, americka) a dve zaporné (australska, africka). K t omu egt



vlastnosti ZMP
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Smerovanie vektora T( v o | | hori z. rovine Kku
sa men2 so0o zmenoul tazvankliegeia \ektoeajT. g2 r
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i ma g n et amorkdlii ndirdznych miestach na zemskom povrchu.



miesto merania =
(observatérium) I

Rozklad vektora totalne] magnetickej indukcie (T) na z |

H, X,Ya/Z. D1l egit® s¥% tieg uhl
H smeruje na magn. sever, X smeruje na geogr. sever, Y je kolmy
na X a Z kolmy na predchadzajuce v smere do stredu Zeme.
Inklinacia je uhol medzi H a T, deklinacia uhol medzi X a H.
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miesto merania X 4
(observatérium) I

a jednoduchlch goniometr.
Y, H, Z, T XW H2BODkosti ve
Z TsmIH Tcosl,X=HcosD,Y=HsinD.
CelyvektorTvi eme vyskladaS z jeho
T=H+Z=X+Y+Z=TXi+Y|+ZKk),

T =T(cosl cosD i + cosl sinD | + sinl k),

kde i, j, k su elementarne vektory v smere 0si X, y a z.
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z | o ZMB

Priblizna vel'kost’ elementov ZMP v uT

Poly Rovnik SR
H 0 30-40 20
/ / 60-70 0 43
T 60-70 30-40 47
I +9()° (0° 65°
D neuré. |+10°z-20°| +5°

= 20000 nT

= 43000 nT
= 47000 nT

Existuju rozne internet. k al k ul al| k y geomagm metoapeay,
https://www.ngdc.noaa.gov/geomag-web/

Skiste v y p o |hédnody $re Bratislavu (fi = 48.2°, lam = 17.19).
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Tieto hodnoty (zl ogiek ZMP) sa meni
hodnoty (mapy) uv 8§ dzoahu¥aapv. g0d9y0, 20119.8). u r

Existuje n i e k m&ddmatickych modelov (matematicky aparat neskor)
Zemského magnetickéhop o O a

- IGRF = International Geomagnetic Reference Field (spravuje od roku
1965 asociacia IAGA = International Association of Geomagnetism and
Aeronomy),

s Y4l a svidoeryich geof. softvérov (napriklad Geosoft Oasis Montaj)

- WMM = World Magnetic Model (spravovany U.S. National Geophysical
Data Center (NGDC), British Geological Survey (BGS) a National
Geospatial-Intelligence Agency (NGA))

- EMM = Enhanced Magnetic Model (spravovany National Oceanic and
Atmpspheric Administration, NOAA), na zaklade aj satelitnych dat,
posledna verzia EMM2017 plati pre periody 2020.0 a ¢2022.0
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svetova mapa, izolinie deklinacie = tzv. izogony (pre epochu 2020.0),
zdroj: British Geological Survey
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z| o MRT veOknb6dHky
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svetovs8§ mapa, | zodWHrpeemmgochh 2000}, t =z 1| o
zdroj: British Geological Survey
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svetovs8§ mapa, i zodV¥ipeepochh20200} t z | o
zdroj: British Geological Survey



